A zarovizsga tematikdja és tartalma

A zardvizsgan kettd kérdésre kell valaszolni, egyre az altalanos kérdések koziil, egyre pedig a
specializacionak megfeleld kérdések koziil.

Altaldnos kérdések
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Az elsérendii matematikai logikai nyelv. A nyelv interpretacioja, formulak igazsagértéke az
interpretacioban adott valtozokiértékelés mellett. Logikai torvény, logikai kovetkezmény.
Logikai ekvivalencia, normalformak. Kalkulusok (Gentzen-kalkulus).

Operacios rendszerek fogalma, felépitése, osztalyozasuk. Az operacios rendszerek jellemzése
(komponensei és funkcidi). A rendszeradminisztracio, fejlesztéi és alkalmazoi tamogatas
eszkozei.

Adattipus, konstans, valtozo, kifejezés. Paraméterkiértékelés, paraméteratadas. Hataskor,
névterek, élettartam. Forditasi egységek, kivételkezelés.

Specialis programnyelvi eszk6zok. Az objektumorientalt programozas eszkozei és jelentdsége.
Funkcionalis és logikai programozas.

Adatszerkezetek reprezentacioja. Miiveletek adatszerkezetekkel. Adatszerkezetek osztalyozasa
¢s jellemzésiik. Szekvencialis adatszerkezetek: sor, verem, lista, sztring. Egyszerii €s 0sszetett
allomanyszerkezetek.

Relacios, ER és objektumorientalt modellek jellemzése. Adatbazisrendszer. Funkcionalis
fiiggés. Relacidalgebra és relaciokalkulus. Az SQL.

Az ISO OSI hivatkozasi modell. Ethernet szabvanyok. A halézati réteg forgalomirdnyito
mechanizmusai. Az internet haldzati protokollok, legfontosabb szabvanyok és szolgaltatasok.

Fizikai fogalmak, mennyiségek. Impulzus, impulzusmomentum. Newton tdrvényei.
Munkatétel. Az 1. és 1. fotétel. A kinetikus gazmodell.

Elektromos alapfogalmak és alapjelenségek. Ohm-torvény. A magneses tér tulajdonsagai.
Elektromagneses hullamok. A Bohr-féle atommodell. A radioaktiv sugarzas alapvetd
tulajdonsagai.

Passziv aramkori elemek tulajdonsagai, RC és RLC haldzatok. Diszkrét félvezetd eszkozok,
aktiv aramkori elemek, alapkapcsolasok. Integralt miiveleti erdsitok. Tapegységek.
Mérdmiiszerek.

Logikai fliggvények kapcsolastechnikai megvalositasa. Digitalis aramkori csaladok jellemzoi
(TTL, CMOS, NMOS). Kiilonb6z6 aramkori csaladok csatlakoztatdsa. Kombinacids és
szekvencialis halozatok. A/D és D/A atalakitok.

Infokommunikdcios hdlozatok specializdcio

Fizikai jelatviteli kozegek. Forraskodolas, csatornakodolas és modulacio. Csatornafelosztas és
multiplexelési technikak. Vezetékes és a mobil tavkozld halozatok. Mitholdas kommunikacio
¢és helymeghatarozas.

Markov-lancok, sziiletési-kihalasi folyamatok. A legalapvetdbb sorbanallasi rendszerek
vizsgalata. A rendszerjellemz0k meghatdrozasanak modszerei, meghatarozasuk szamitogépes
tamogatasa.

Fizikai, iigyviteli és algoritmusos adatvédelem, az informatikai biztonsag szabalyozasa.
Kriptografiai alapfogalmak. Klasszikus titkosito modszerek. Digitalis alairas, a DSA protokoll.

A RIP protokoll mitkkodése és paramétereinek beallitasa (konfiguracioja).

A forgalomsziirés, forgalomszabalyozas (Trafficfiltering, ACL) céljai és beallitasa
(konfiguracioja) egy valasztott példa alapjan.

A forgalomiranyitasi tablazatok felépitése, statikus és dinamikus routing dsszehasonlitasa.



Meérés és folyamatiranyitds specializdcio
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Kisérlet-elmélet-szimulaci6 viszonya. Véletlen folyamatok modellezése: bolyongas ¢és
ndvekedés, a Monte Carlo modszer. A molekularis dinamikai szimuldcié alapjai. Diszkrét
dinamikai rendszerek, sejtautomata modellezés.

Fizikai mennyiségek, mértékegységrendszerek. SI rendszer. Mérési eredmények hibai,
meghatarozasuk, csokkentésiik, hibaterjedés. Elektronikai méréeszkozok, aram, fesziiltség
teljesitmény és impedanciamérés. Analog digitalis és digitalis analog atalakitok tipusai és
jellemzéi.

Erzékeldk, tulajdonsagok. Erzékelok miitkodésének fizikai alapjai és fobb tipusai: hémérséklet,
aramlas, nyomas, fesziiltség, magneses tér -érzékelok. Kémiai és biologiai érzékelok. A
beavatkozok fobb csoportjai, mitkodési elvek.

Meérérendszerek felépitése, mérdkésziilékek, méréhaldzatok. Szamitdogépes méréstechnika:
csatlakozasi rendszerek, adatatviteli moédok, kommunikacios eljarasok, operacids rendszerek.
Meérés  orientalt  adatfolyam  programozasi  nyelvek  jellemz6i.  Szamitogépes
folyamatszabalyozas.

Képjavitasi eljardsok, pontbeli és térbeli transzformaciok, szlir6k. Képjavitas a frekvencia
tartomanyban, Fourier transzformacio. Képfeldolgozas morfologiai alapon, szegmentalas,
morfologia transzformaciok.

Mikrokontrollerek és digitalis jelfeldolgozd processzorok felépitése és sajatsagai, cimzési
modok, utasitaskészlet, memoria modellek. Jelek mintavételezése és kodolasa. Digitalis FIR és
IIR sziir6k, gyors Fourier transzformacio.

Vallalati informadcios rendszerek specializdcio
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A vallalkozasok miiszaki alrendszerének mitkddése kiilonos tekintettel az informacidaramlésra.
Termeléstervezés ¢€s optimalizalds informatikai tamogatasa. Eldrejelzési modszerek,
terméktervezés és folyamatvalasztas, gyartas tervezése, termelés iitemezése és iranyitasa,
szamitogépes eszkozei.

Vezetdi informacios rendszerek. Jellemzd vezet6i informacids rendszerek Magyarorszagon.
Vallalati kommunikacid, informacios igények meghatarozasa, a vallalati tevékenység és a
vezet6i informacios rendszer felépitésének kapcsolata, a vezet6éi informacids rendszerek
fejlesztésének stratégiai.

A szamitogéppel integralt gyartds (CIM) fogalomkore és hatésteriiletei. Termék tervezés
szamitogépes tamogatasa: CAD. Technologiai tervezés szamitogépes tamogatasa CAPP.
Gyartas automatizalds szamitogépes tamogatdsa CAM. Gyartas automatizalas szamitogépes
tdmogatasa SFC FMSC TMS DNC. Miiszaki tervezés szamitogépes tamogatasa CAE.

Mindség szamitogépes tdmogatasa CAQ. Miiszaki adatbazis kezelés szamitogépes tamogatasa
EDB. Intelligens gyartorendszerek szamitogépes tamogatasa IMS. Szimulacid szamitogépes
tamogatasa CS. Gyartaskovetés informatikai tamogatasa. Szamitogépes folyamat szabalyozas
SPC kialakitasa.

PLC. A programozhatd logikai vezérlok (PLC) fobb tipusai, felépitésiik és jellemzoik. A
programozas lehetséges megoldasai. A kompakt és a modularis PLC-k 6sszehasonlitasa. Egy
szabadon valasztott PLC tipus jellemzése, a létradiagram felépitése, tervezése, a programozo
konzol fobb utasitasai.

Ipari robotok. Robotok morfologiai elemzése. A robotot tartalmazé rendszerek hardver elemei.
Az ipari robotok és manipuldtorok mozgasformai, karrendszerei, hajtasai, érzékel6i és
beavatkozo6i. Robotok geometriai rendszere. A robotok programozasanak lehetdségei.
Robotfunkciokra orientalt nyelvek (AML).



